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CIRCULAR ACLARATORIA SIN CONSULTA N° |

ReL: Licitacion “FROVISION E INSTALACION DE UNA RED DE ESTACIONES

METEOROLOGICAS AUTOMATICASY
_Expte.N" 34231/16
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1) En el phiego de especificaciones téenicas!




DONDE DICE:

ITEM 1 Estaciones Meteoroldgicns Automiticns (EMA):

Ir

1.1

Sensores
Lux especificaciones wenicas de los sensores serin los sigaicntes:
Sensor de precipitacion

Tipo:  acangilones

Area de captacion: de 100 mm a 300 mm de didmetro, con aro calibrudo metalico,

Resolucion: 0.25 mm
Sistema de deteceldn por reed switch.
Exuctitud: #/+ 5% para 50 mm/h (4 25 °C)
Deberd contar con nivel de burbuja
Se suministrard con filtros pari ¢l embudo captador y la descarga del agua.

Incluird un soporte de instalucion para instalard ¢l pluviometro de manera de

yue la boca de ingreso de agua se halle a 1.5 m de altury,

1.1

Sensores

Las especificaciones téenicas de los sensores serin los siguientes:
Sensor de precipitacion

Tipo:  ncangilones

Area de eaptucion: de 100 mm a 300 mm de didmerro. Resolucion: 1,25 mm
Sistema de deteccion por reed swilch,
Exactitud: +/~ 5% pura 30 ma/h (4 25 °C)

Debera contar con nivel de burbuja

Se suministrart con filtros para ¢f embudo captador y I descarga del agua.

Iricluirh un soporte de Instalucitn purs Instalard el pluviometro de manera de que la boca

de ingreso de agua se halle a 1,5 m de alturs.



DONDE DICE:

1.3 Sensor de humedud ¥ temperntura ambiente

El sensor de humednd serd del tipo enpacitivo, con muy buena resistencia a agenles
externos como asl también una muy buena estabilldad, con una salidy analogiea apta
pury ingresar al ndguisidor de datos.

El sensor de temperaturs serl del tpo a termistor de alts exactitud, o termo
resistencia de platino,

[l cabezal conteniendo los sensores de humedad v temperatura debera disponer de
un filteo contrs polvo v deberd montarse con un protector solar, de sluminio o
plastico del tipo auto aspirunte

Rungo de alimentacion:  6-16Vee o bien 3,3 /4.0 Vee relerencia
Rango de temperatura de operacion: -20 + 60 °C

Temperaiuru:

Rango! <20 4+ 60 °C

Exactitud: = 0,5 °C en todo el rango

Humedad:

Rungo: 0 — 100 %

Exactitud; 4/« 3 % e 1odo el rango
DEBERA DECIR;

13 Sensor de humedad y temperatura amblente

11 sensor de humedy serd del tipo eapacitivo, con muy buena resistencia o agemes
externos como asl mmbién una muy buena estabilidad, con una salida analogica apts
para ingresar ul adquisidor de dutos y/o de similares curacteristicus.

El sensor de temperatura serd del tipo a termistor de alta exactitud, o termo
resistencia de platino o similares curacteristicas,

Fl cabezal comtenlendo los sensores de humedad y temperatuta debera disponer de
ut filtro contra polvo y deberd montarse con un protector solar, de aluminio v
plastico del tipo auto aspirmnle

Rungo de alimenweion:  6-16Vee o bien 3.3 /4.0 Vee referencia
Rango de tempernturn de operacion: <20 + 60 °C

Temperatura:

Rungo: 2044 60°C

Exnctinud: +/= 0.5 °C en todo ¢l rango
Humedad:

LTI 0= 100 %

Exactitud; +/- 3 % en todo &l rango

PONDE DICE:



1.4

Sensares de velocidad y dircecion del viento

Serin del tipo propelu helicoidal o velets y coperolas del lipo integrados. El material
de construceltn deberd ser aluminio anodizado, acero inoxidable y PVC resistente o
ruvos ultraviolelas.

El sensor de intensidad de viento:

Rungo: 0 —60 m/s
Exactiud: /(L5 mis
Rango Temp.: <20 g +60 °C

El sensor de direceibn de viento:

Rango: (0 —360 "
Exactitud:  +/-5° (incluye el dngulo muerlo del pasaje por 0)

DERERA DECIR:

14

Sensores de velocidad y direceion del viento

Serin del tipo propela helicoidal o veletn y coperolas del tpo integrados, E1 material
de canstruccion deberd ser resistente u rayos ultravioletas,

El sensor de intensidad de viento!

Rungo: 0= 6l n/'s
Fxactitud:  +/- (L5 m/a
Rango Temp.: -20 4 +60 “C

E| sensor de direccion de viento:

Rango! - 360"
Exnctitud:  +/- 3 ° (incluye ¢l dngulo muerto del pasaje por 0)

DONDE DICE:

1.5

1'5

Sensor de radiacion solar

Serd del tipo celdu de silicio con rango de 0.0 1500 W/m2,
Rango especiral: 360 a 1120 nm

[ixuctitud: 5% integrado en un dia

Resolucion: 1W/m2

DEBERA DECIR:

Sensur de radincion solar

Serd del tipo celda de silicio con rango de 0 4 1500 Wim2,
Rango espectral: 300 a 1200 nim

Exnetitud: 5% integrado en un din

Resolucion: | Wim2

ITEM 2: Estaciones Meteoroldgicas Automdticns (EMA) Homologables por el SMN:
DONDE DICE:




1 Sensores

Las expecificaciones técnicus de los sensores serdn los slguigntes:
1.1 Sensor de precipitueion

Tipo: o cangilones

Material de fabricucion: sluminio anodizudo

Aren de captneion: 200 em? WMO standard.

Resolucion: 0,25 mm.

Sistemu de deteceion por reed switch con polunidad protegida y sefial libre de rebotes
Exactitud: +/- 2% para S0 mm/h {a 25 "C)

Debera contar con nivel de burbuja

Se suministrari con filtros para el embudo cag
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